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Rys. 1. Schemat potaczen pneumatycznych
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Rys. 2. Schemat potaczen elektrycznych



Tabela 1. Ocena budowy i dziatania uktadu elektropneumatycznego.

Okresl, czy stwierdzenie jest prawdziwe (TAK) lub nieprawdziwe (NIE)

wpisujac ,,X”” w odpowiednie pole. K A
1. | Zespot przygotowania powietrza 0Z1 posiada smarownicg. X
5 W uktadzie zamontowany jest elektrozawor monostabilny 3/2 X
" | normalnie otwarty.
3. | W uktadzie zamontowany jest elektrozawo6r monostabilny 5/2. X
4. | Sitownik 2A1 jest sitownikiem dwustronnego dziatania. X
5 Wylacznik krancowy B1 wykrywa maksymalne wysunigcie ttoczyska X
" | sitownika 1A1.
6 Przy wsuni¢tym tloczysku sitownika 1A1 zestyk wytacznika X
" | krancowego B1 jest otwarty.
7 Wytacznik krancowy B2 wykrywa maksymalne wsunigcie ttoczyska X
" | sitownika 2A1.
8 Przy wysunietym ttoczysku sitownika 2A1 zestyk wytacznika
. , . X
krancowego B2 jest otwarty.
Zawo6r 1V2 zamontowany jest tak, ze przyspieszaé bedzie ruch
9. . i . X
tloczyska sitownika 1A1 przy wsuwaniu.
10. | Zawor 1V3 zamontowany jest na doptywie sitownika 1A1. X
Zawor 2V2 zamontowany jest tak, ze realizuje dlawienie na wlocie
11. . . X
do komory sitownika 2A1.
Zawor 2V2 umozliwia zmniejszenie predkosci wsuwania tloczyska
12. | ™. . X
sitownika 2A1.
13. | Nacisnigcie przycisku S1 rozpoczyna prace uktadu. X
W uktadzie zastosowano samopodtrzymanie zasilania cewki
14. , . X
przekaznika K1
15. | Po zasileniu cewki Y1 wysunie si¢ ttoczysko sitownika 2A1. X
16. | Po zasileniu cewki Y2 wysunie si¢ ttoczysko sitownika 1A1. X
Ttoczysko sitownika 2A1 wysunie si¢ po 5s od aktywowania
17. : , X
wytacznika krancowego B1.
Ttoczysko sitownika 1A1 wsunie si¢ po 5s od aktywowania
18. . , X
wylacznika krancowego B2.
19 Po zakonczeniu cyklu pracy sitownikow, kolejny cykl rozpoczyna si¢ X
" | automatycznie.
20 Naci$niecie przycisku SO powoduje przerwanie pracy uktadu X

1 natychmiastowe wsunigcie tloczysk obu sitownikdw.




Tabela 2. Ocena zgodnos$ci wynikow pomiaréw ze schematem potaczen elektrycznych.

Ocena zgodnosci

Lp. Odcinek pomiaru Wartos¢ | Jednostka | (Wpisz iolt’j’ n;)ﬂ};())wiedniej
rezystancji miary
zgodny niezgodny

1. | +24V/S0:1 0,1 Q X

2. | SO:1/S0:2 przed wcisnieciem SO 0,1 Q X

3. | S0:1/S0:2 po wcisnigciu SO 00 Q X

4. 1S0:2/S1:3 0,2 Q X

5. ] S0:2/K1:13 0,1 Q X

6. | S0:2/K1:23 © Q X
7. | S0:2/B1:3 0,2 Q X

8. | S0:2/K2:3 © Q X
9. | OV /KI1:A2 0,1 Q X

10. |OV/Y1:2 0,1 Q X

11. | OV / K2:A2 0,2 Q X

12. |0V /Y2:2 © Q X
13. | S1:4/K1:14 0,1 Q X

14. S&ng/ zlfli-q:cAz]éniem B2 0.3 Q X

15. Ifi_ :‘iétoK\i:}ﬁg zalaczeniu B2 0.3 Q X
16. | K1:24/Y1:1 0,2 Q X

17 Er];s’dlz?lie;jzeniem B1 0.2 Q X
18. E(:)L t?;s/t(?wlyAIfn zalgczeniu Bl * @ X
19. | B1:4/ K2:Al 0,1 Q X

20. | K2:4/Y2:1 0 Q X
21. | KI:A1/K1:A2 590 Q X

22. | YL1/Y1:2 198 Q X

23. | Y2:1/0V 0 Q X




