Zadanie 1:
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Napisz program w jezyku FBD lub LD, ktory spowoduje, ze w powyzszym uktadzie lampka H1 wtaczy
sie po spetnieniu warunku: S1 N S2 N B1 N B2. Lampka moze wytaczy¢ sie dopiero po naciénieciu
przycisku S2.

UWAGA: negacja w warunku witgczenia oznacza, ze dany przycisk (czujnik) nie moze byé nacisniety
(wzbudzony), a nie, ze w programie sygnat z danego przycisku lub czujnika nalezy koniecznie

zanegowac!



Zadanie 2:

Narysuj schemat uktadu pneumatycznego do zadania: 2019/01/01 — urzadzenie mechatroniczne z dwoma
sitownikami. Wszelkie niezbedne do tego informacje zawarte sg w ponizszych tabelach, pochodzacych
z wymienionego zadania. Prosze nie zapomnie¢ o zaznaczeniu na schemacie potozenia facznikéw kraricowych

i czujnikdw potozenia ttoka.

Dokumentacja techniczna (fragment)

Tabela 1. Wykaz elementow elektrycznych urzadzenia mechatronicznego

Lp. Oznaczenie Opis Dane techniczne Funkcja
elementu
naped bistabilny wciskany
. . zestyk NO Wybdr stanu pracy
L >0 Praycisk sterowniczy napiecie znamionowe 24 V DC/AC START/STOP
tolerancja zasilania #10%
naped diwignia z rolka Sygnalizacja pozycji
2. 51 tacznik kraficowy zestyk NC wysunietej Hoczyska
napiecie znamionowe 12+30V DC sifownika 1A1
naped diwignia z rolka Sygnalizacja pozycji
3. 52 tacznik krancowy zestyk NC wysunietej toczyska
napiecie znamionowe 12+30 V DC sitownika 2A1
naped bistabilny weiskany Wybdr sekwencji
4, 53 Przycisk sterowniczy zestyk NO rozbieinej - sterowanie
napiecie znamionowe 12230V DC/AC | 1A1 lub 2A1
typ PNP
magnetyczny
Czujnik polozenia napiecielzasila!nia;s'-l VDC Svgnglizavf:ja pozyci
5. B1 tioka tolerancja zasilania +10% wsunietej Hoczyska
funkcja wyjscia NO sitownika 1A1
maksymalna czestotliwosc
przetaczania 100 Hz
zakres napiecia 5+240 V DC/AC
. . magnetyczny Sygnalizacja pozycji
G. B2 thzDL:cjglk polozenia zestyk NO wsuniete] tloczyska
maksymalna czestotliwosc sifownika 2A1
przetgczania 200 Hz
Cewka
7. Vi pneumatycznego napiecie znamionowe 24 V DC Realizacja wysuwu
elektrozaworu tolerancja zasilania £10% ttoczyska sitownika 1A1
rozdzielajacego 1V1
Cewka
3. v2 pneumatycznego napiecie znamionowe 24V DC Realizacja wysuwu
elektrozaworu tolerancja zasilania 210% ttoczyska sitownika 2A1
rozdzielajgcego 2V1
Cewka
9 v3 pneumatycznego napiecie znamionowe 24V DC Realizacja wsuwu
’ elektrozaworu tolerancja zasilania £10% ttoczyska sitownika 2A1
rozdzielajacego 2V1



https://drive.google.com/file/d/1DNZs24LhSZqw4j14c5X4tcaWiaIecMOf/view?usp=sharing
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Tabela 2, Wykaz elementow pneumatycznych urzadzenia mechatronicznego

Lp. Oznaczenie Opis Dane techniczne Funkcja
elementu
nominalne ciénienie pracy 16 MPa
maksymalna predkosé ttoczyska 0,5 m/s
cylinder z jednostronnym ttoczyskiem
Sitownik skok 100 mm Pneumatyczny naped
1. 1A1 jednostronnego pchajgcy ze spreiyna zwrotng ..
: . N _— liniowy
dziatania magnetyczna sygnalizacja polozenia tloka
nastawialna dwustronna amortyzacja
srednica ttoka 16 mm
srednica tloczyska 8 mm
nominalne ciénienie pracy 16 MPa
maksymalna predkos¢ ttoczyska 0,5 m/s
Sitownik cylinder z jednostronnym ttoczyskiem Pneumatyczny naped
2. 2A1 dwustronnego skok 250 mm .
. . . o liniowy
dziatania magnetyczna sygnalizacja potozenia tloka
srednica ttoka 32 mm
érednica ttoczyska 8 mm
trzydrogowy dwupotoieniowy normalnie
zamkniety
Pneumatyczny sterowany elektromagnetycznie Realizacja
3. 1v1 elektrozawor jednostronnie przemieszczen
rozdzielajgcy mechaniczna sprezyna zwrotna sitownika 1A1
cisnienie robocze 1+8 bar
maksymalny przeptyw 600 |/min
5/2 bistabilny
Pneumatyczny sterowany elektromagnetycznie Realizacja
4, FATH] elektrozawor dwustronnie przemieszczen
rozdzielajgcy cisnienie robocze 1+8 bar sitownika 2A1
maksymalny przeptyw 600 |/min
. maksymalne cisnienie robocze 12 bar Mastawianie predkoéci
Zawaor i o . i
5. 1v2 diawiaco-zwrotny cisnienie otwarcia 0,5 bar wysuwania tloczyska
przeptyw 200 1/min sitownika 1A1
: maksymalne cisnienie robocze 12 bar MNastawianie predkosci
Zawor L . .
6. 2v2 diawiaco-zwrotny cidénienie otwarcia 0,5 bar wsuwania tloczyska
przeptyw 200 I/min sitownika 2A1
2 o71 Zesptm przygotowania modutowy :z‘mm ny z ﬁ!t ra, reduktora, E::;;E; ;zil'::::
powietrza manometru i smarownicy) . A .
i naolejanie powietrza
#rédlo energil o Zrc'ldfru zasilania
4 oP ciénienie robocze 20 MPa sprezonym

spreionego powietrza

powietrzem




